
南京信息工程大学人工智能学院2022级研究生学位论文答辩日程安排表（元宇宙研究院）

科研团队组别 序号 论文题目 答辩人 学号 指导老师

学科专业
（计算机科学与技
术/电子信息/人工

智能）

本次答辩组学
生人数

学术型硕士/全日制专业
学位硕士

答辩委员会主席（硕士须
为教授/博士须为博导）

答辩委员会成员 答辩秘书
开始与结束
的准确时间

段

答辩方式：
             

（请填写具体教室地点）

元宇宙一组

1 基于知识蒸馏的轻量化3D关键点估计方法研究 张国威 202212620008 潘志庚 人工智能 学术型硕士

庄礼鸿 教授 南京信息工程大学
唐坤 副教授 南京理工大学 

丁鑫 副教授 南京信息工程大学
张森 副教授 南京信息工程大学

曹佩蓓
2025年5月30日

14:00
临江楼A207-208会议室

2 基于神经辐射场的数字表面模型生成 李雨顺 202212490739 潘志庚 电子信息 全日制专业学位硕士

3 基于多模态情感分析的人机交互关键技术研究 张宇轩 202212490344 潘志庚 电子信息 全日制专业学位硕士

4 面向冠心病诊断的鲁棒性心肌灌注图像识别算法研究 邹思伟 202212490338 潘志庚 电子信息 全日制专业学硕士

5 针对倾斜摄影三维建筑模型的简化算法研究与应用 韩倩玉 202212490424 潘志庚 电子信息 全日制专业学位硕士

6 基于深度学习的海表温度时空预测方法研究 吕路莹 202212490278 王丽娜 电子信息 全日制专业学位硕士

7 基于改进U-Net的海洋涡旋检测方法研究 孙阳 202212490305 王丽娜 电子信息 全日制专业学位硕士

8 基于时序深度网络的中长期海浪有效波高预报研究 王旭东 202212490257 王丽娜 电子信息 全日制专业学位硕士

9 Integrating Affective Haptics in Human-Human and Human-AI Interactions Emma Yann Zhang 202351620003 潘志庚 人工智能 学术型硕士

元宇宙二组

1 基于深度学习的遥感图像目标检测关键技术研究 车嘉航 202212490267 孙文赟 电子信息 全日制专业学位硕士

潘志庚 教授 南京信息工程大学

冯桂焕 副教授 南京大学

李昌利 副教授 南京信息工程大学
王丽娜 副教授 南京信息工程大学

倪培洲
2025年5月30日

14:00
临江楼A209-210会议室

2 基于深度学习的点云分割方法研究 薛宇恒 202212490435 孙文赟 电子信息 全日制专业学位硕士

3 基于卷积神经网络的遥感图像目标检测方法研究 季龙 202212490374 孙文赟 电子信息 全日制专业学位硕士

4 基于多视图学习的人脸活体检测算法 李进 202212200018 孙文赟 计算机科学与技术 学术型硕士

5 基于注意力机制的工业产品表面缺陷检测算法研究 刘梓麟 202212490297 孙文赟 电子信息 全日制专业学位硕士

6 基于自适应标记和多视角信息融合的补标签分类方法研究 闫鹏飞 202212490298 汤龙 电子信息 全日制专业学硕士

7 Real-Time Saliency Prediction for Immersive 360-Degree Videos in Virtual Reality ANVARKHONOV 
SAIDHUMOYUNKHON 202352620026 张考 人工智能 学术型硕士（留学生）

8

9

10

元宇宙三组

1 基于图神经网络的药物-蛋白质结合系数预测 李光跃 202212620007 李昌利 人工智能 学术型硕士

巫义锐 教授 河海大学

孙文赟 副教授 南京信息工程大学

陈建铭 副教授 南京信息工程大学
吴祖扬 副教授 南京信息工程大学

陈能仑
2025年5月30日

14:00
临江楼A213-214会议室

2 基于注意力机制与融合策略的视线估计方法研究 李方方 202212620006 李昌利 人工智能 学术型硕士

3 基于φ-OTDR的分布式光纤传感事件识别方法研究  陈晓宇 202212620010 李昌利 人工智能 学术型硕士

4 基于多流输入与空间约束的外观凝视估计方法研究 童恩睿 202212490426 李昌利 人工智能 专业型硕士

5
Improving LoRa Systems: Analysis of Stepped

Frequency Continuous Waveform (SFCW) and a New Modulation Scheme Togola Molobaly Dit Bébé 202352180026 李昌利 信息与通信工程 学术型硕士

6
Multi-Agent Reinforcement Learning and Real-Time

Decision-Making in Robotic Soccer for Virtual
Environments  

Aya Taourirte 202352620002 庄礼鸿 人工智能 学术型硕士

7
Humanoid Home Service Robot For Object Retrieval In Unstructured Environment 

Based on Virtual Nao Robot MUKASHIKA JOSEPH 202352620011 庄礼鸿 人工智能 学术型硕士

8
Real-Time Sign Language Recognition and Translation in

Humanoid Robots Using a Transformer Based Model with a Knowledge Graph BUSUULWA ERICK 202352620028 庄礼鸿 人工智能 学术型硕士

9
Multi-Sensor Slam Framework For Humanoid Robots: Enhancing Environmental 
Perception And Localization In Webots Using Nao With Virtual Sonar, IMU And 

Camera Data

KABWE DANIEL 202352620009 庄礼鸿 人工智能 学术型硕士

10


